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1. Cel ¢wiczenia
Celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie z dziataniem sterownika PLC GE Fanuc oraz
nabycie podstawowych umiejetnosci programowania ww. sterownika.

2. Wstep teoretyczny

Programowanie sterownikdw GE Fanuc obejmuje dwa etapy

a) konfiguracja sterownika

Konfigurowanie sterownika ma na celu miedzy innymi poinformowanie
sterownika o modutach, ktdre zostaty podtgczone do kolejnych slotéw ptyty
taczeniowej oraz podaniu adresow logicznych, ktérych zostaty przypisane
fizycznym wejsciom i wyjsciom.

b) tworzenie logiki programu

Tworzenie logiki programu odbywa sie w jezyku drabinkowym. Po stworzeniu
programu sterowania, program wprowadzany jest do pamieci sterownika i
uruchamiany.

Moduty wykorzystywane w GE Fanuc

- zasilacz PWR

- jednostka CPU

- moduty wejs¢ i wyjs¢ (cyfrowych i analogowych)
- moduty sterownikow sieci LAN

- moduty komunikacyjne do sieci Ethernet

oraz inne np. Modut szybkiego licznika HSC

3. Przebieg ¢wiczenia
Cwiczenie rozpoczeto od konfiguracji sterownika, zgodnie z przedstawiona
instrukcja.



Stworzono nowy projekt
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Kolejno przystgpiono do konfiguracji kazdego z zamontowanych modutéw. Modele odczytano z
tabliczek umieszczonych na modutach.
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Widok okna po skonfigurowaniu jednostki CPU oraz wszystkich modutéw
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Zwrdcono réwniez uwage na wytgczenie hasta.

Settings lScan] Memoryl Power Consumptionl

Parameters

VYalues

1/0 Scan-Stop: No

Power Up Mode: Last b
Lagic / Configuration From: R

Reaisters: RaM

Passwords: Enabled

Checksum Words: 8

Data Rate [bps): 19200

Parity: Odd

Stop Bits: 1

Modem Turnaround Time [.01 Sec /C|0

Idle Time [Sec): 10 :

Timer Faults: Disabled
SNP ID: ; 3

Ignore Fatal Faults: Disabled

Enabled

Disabled
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Cancel ] Help
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Rozpoczeto tworzenie testowego programu, ktéry miat na celu sprawdzenie dziatania sterownika.

Dodano zmienng wejsciowg
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Idle Time (Sec): 10 Initial Value | Off Sl
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Widok okna edytora programu przed rozpoczeciem tworzenia logiki
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Oraz dodano drugg zmienng, tym razem wyjsciowa. Przypisano je do odpowiednio do cewki oraz
styku.
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Sprawdzono, czy program nie zawiera btedéw
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Rozpoczeto procedure wgrania programu do pamieci sterownika PLC
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Gdy program zostat wgrany, mozna byto w czasie rzeczywistym obserwowac stany panujace na
cewce i styku.
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Przystgpiono do realizacji zadania 4.

1. Stworzono wskaznik, informujacy, czy wartos¢ wejsciowa znajduje sie w bezpiecznym zakresie. Gdy

wartos¢ znajdowata sie poza nim, nastepowata sygnalizacja tego zdarzenia. Obserwowano w czasie
rzeczywistym dziatanie programu.

| Ny

a) gdy wartosc jest za niska nastepuje sygnalizacja

RANGE =
; INT ﬂ
2
mn2
15000 —L1 Q 5
% Q00001
il
10000 —{L2
9904
wejnl? — I
N AI0001
g SE
£




b) gdy wartos$¢ znajduje sie w zatozonym przedziale, zgodnie z zatozeniem, nie uruchamia sie

sygnalizacja

RANGE 1
{; INT ;;
2
ml
15000 —L1 Q .
% Q00001
il
10000 —{L2
11792
wrejanl? — N
% ATN001
z e
. >
c) gdy wartos$¢ jest zbyt wysoka, réwniez nastepuje alarm
RANGE 1
{)7 INT ‘[’Z
2
i
15000 —L1 Q . i
% Q00001
wyjl
10000 —[L2
16680
vrejanl? —(I
W% A10001
5 P
A :




2. Do programu dodano funkcjonalnos¢, w ktdrej po wyjsciu z bezpiecznego zakresu nastepowata
sygnalizacja tego zdarzenia i trwata ona az do momentu wykasowania jej przez uzytkownika przez
fizyczny przetacznik. Podobnie jak w poprzednim przypadku, obserwowano w czasie rzeczywistym
stany na wejsciach i wyjsciach.

a) wartosc¢ znajduje sie w bezpiecznym przedziale, nie nastepuje sygnalizacja.

RANGE
: INT
2
tnp2
15000 —L1 Q >
00002
10000 —L2
13528
wejanl? — N
Y AI0001
iy ‘ | | | | . ‘ A . impl
— | :
3 - %hI00001
wejl ) . 4 - 4 | | | |
iy tmpl
— | :
4 W hI00002 - L;D -
— |
735 % hI00001 % Q00001
| wyil




b) wartos¢ jest zbyt duza, uruchamia sie alarm stworzony w punkcie 1 (na czas trwania
przekroczenia) oraz alarm stworzony w niniejszym punkcie

RANGE
INT

¢

2
tmp2
15000 —[L1 Q -
S MI00002
10000 —L2
15448
w17 —(IN
% AT0001
» impl i
i | ;
3 %I00001 S
wrejl
il tmpl
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c) wartos$¢ zndw znajduje sie w bezpiecznym przedziale. Alarm dziatajgcy jedynie w czasie wyjscia
poza bezpieczny zakres przestat dziata¢. Drugi alarm wymaga skasowania przez uzytkownika
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d) alarm jest kasowany przez uzytkownika
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3. Dodano kolejny alarm, ktéry byt uruchamiany, gdy zmienna byta poza zakresem przez dtuzej niz 10
sekund. Po witgczeniu alarmu, wymagat on skasowania przez uzytkownika fizycznym przetacznikiem.
Ponizszy screen zawiera fragment logiki zawierajgcy tg funkcjonalnosc.
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4. Do programu dodano kolejng funkcjonalnos¢, ktéra po dziesieciu wtgczeniach alarmu miata
uruchomic kolejny znacznik alarmowy. Wytgczanie (i zerowanie licznika) byto realizowane przez
przetgczenie przetgcznika.

5. Dodano funkcjonalno$é zapisywania najwyzszej wartosci sygnatu wejsciowego byta zapisywana do
rejestru sterownika. Uzytkownik za pomocg przetgcznika miat mozliwo$¢ wyzerowania rejestru.

Program, po dodaniu wszystkich powyzszych funkcjonalnosci
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Whnioski:

Programowanie w jezyku drabinkowym poczatkowo moze wydawac sie nieintuicyjne, jednakze po
pokonaniu pierwszych trudnosci poczatkujacy programista jest w stanie korzystac z kolejnych
funkcjonalnosci jezyka, po zapoznaniu sie z dokumentacjg, bez wiekszych problemdw.

Sterowniki PLC dostarczajg ogromne mozliwosci. Modutowa budowa sprawia, ze nie musimy
posiadac zbednych elementéw, z ktdrych nie korzystamy, a jedynie te, ktdre bedg wykorzystywane w
projekcie.

Sterowniki te mozna stosowac do np. realizacji procesow produkcyjnych w fabrykach lub automatyce
domowej.



