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1. Badanie odpowiedzi skokowej oraz impulsowej podstawowych członów dynamiki. 

Charakterystyki Bodego i Nyquista 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



a) Człon inercyjny I rzędu 

 𝐺(𝑠) =
𝑘

𝑇𝑠+1
 

 

 

 
 

 



b) Człon inercyjny II rzędu (dla przypadku T1=T2) 

 𝐺(𝑠) =
𝑘

(𝑇1𝑠+1)(𝑇2𝑠+1)
` 

 

 

 
 

 



c) Człon oscylacyjny 

𝐺(𝑠) =
1

𝑠2 + ξωs + 𝜔2
 

 

 
 

 

 



d) Człon opóźniający  

𝐺(𝑠) = 𝑘𝑒−𝑠𝑇 

 
 

 

 



e) Człon różniczkujący z inercją 

𝐺(𝑠) =
𝑘𝑠

𝑇𝑠 + 1
 

 

 
 

 



 

f) Człon całkujący z inercją 

𝐺(𝑠) =
𝑘

𝑠(𝑇𝑠 + 1)
  

 
 

 



2. Badanie odpowiedzi układu na pobudzenie sygnałem sinusoidalnym 

Pobudzono układ 𝐾(𝑠) =
1

𝑠+5
   sygnałem sinusoidalnym sin 𝜔𝑡 

𝐴(𝜔) = |𝐾(𝑗𝜔)|  

 

𝜑(𝜔) = 𝑎𝑟𝑔𝐾(𝑗𝜔) 

 

Obliczono wartości dla 𝜔 = 1 

𝐴(1) = |𝐾(𝑗1)| = 0,1974  

 

𝜑(1) = 𝑎𝑟𝑔𝐾(𝑗1) = -0.1961 

 

 

Odczytano wartości 

Wartość szczytowa pobudzenia ys=1; czas ts = 1,598 s 

Wartość szczytowa sygnału wyjściowego yw= 0,1958; czas tw=1,808 s 

Obliczono przesuniecie fazowe oraz wzmocnienie 

𝜑 = (𝑡𝑠 − 𝑡𝑤) ∗ 𝜔  

𝜑 = -0,21 

𝑘 =
𝑦𝑤

𝑦𝑠
  = 0,1958 

 

 



3. Metoda linii pierwisatkowej 

 


